Modulo 2. LEVANTAMIENTO DE CONDICIONES EXIS

LEVANTAMIENTO DE INFORMACION TERRESTRE

s Para que? Interoperatividad

El levantamiento topografico es un estudio técnico y descriptivo de un terreno, exa-
minando la superficie terrestre en la cual se tienen en cuenta las caracteristicas fi- | &
sicas, geograficas y geologicas del terreno, pero también sus variRganes y altRRecap Civil 3D
ciones, se denomina a este acopio de datos o plano gque refleja al detalle y sirve como

iInstrumento de planificacion para edificaciones y construcciones.

https://antiguo.igac.gov.co/es/contenido/en-que-consiste-un-levantamiento-topogra co#:~:text=E|%20levantamiento%20topogr%eC3%A1 co%20es%20un,0%20plano%20que%20re eja%?20al

Escaneo Lidar (Light Detection and R

Los datos LIDAR se pueden utilizar para generarjtodo, desde mapas
topograficos detallados hasta modelos 3D precisgs y dinamicos ne-
cesarios para guiar de forma segura un vehiculo gutonomo a traves
de un entorno en constante cambio. Conclucion

Por medio de unos laseres que se estrellan con el terreno o pieza de infraestructura
captan cada rebote de la luz, se genera una imagen tridimensional rica en informacio

Fotogrametria con dron (Recap)

/s Para gue?

Una vez se tiene la nube de puntos es importante el trabajar a partir de la informacia
esta informacidon en un software (Recap) que permite interactuar con la informacion c

Faogrametriacon dron (Recap)Unavezse Yenda nubede puntos esimportante el trabajar
par Yrde lainformacion suministrada para ello cargar estainformacion en un so Lware (Recap

https://paulblgis. les.wordpress.com/2016/09/lidar.jpg?w=816 o . . ]
permite interactuar con la informacion captada en la fotogrametria.

Imagen RGB Vista por niveles
Concluciores
e Una vez se tiene la fotogrametria del terreno, pieza urbana o elemento de infraestruc

con un software que permita el procesar la informacion de la fotogrametria para gene

Chosimireificion CPeecidi dendpasnapas (etithiden lgledetagiBgetacion formacion.
El LIDAR puede inspecclobidA¢drse utiliza para crear| tabdédddR se puede utilizar pafp escanear
rapidez y precision una objadigitizies de elevacion y creprartrapas del dosel arboreo y njogitares
lar el volumen de los matg@esryeteras, puentes y otrgdaaetsidad, especies y saludi .

utilizarse para realizar ingpecisticas geograficas y de Jind@en-con el fin de identifica Obra Ilneal

nes de seguridad y detecjarymisra. que podria ser de alto riesgqy ereee . , .
bles peligros. instalaciones de servicios plibiicos ~__La fotogrametria con drones permite hacer el levantamiento de las ¢

. N . .
otra infraestructura. (,P—"ara QUE 7infra estructura, aportando datos exactos gue se codificaran en un
analisis y la toma de decisiones.

https://www.ibm.com/mx-es/topics/lidar

Vuelo con drones

LosescanereH ARbordaledronesorunalelossistemds
masentablesigouedgmoporciormkatogeoespaciaang

nubedepuntomodeladoc=artografeaproyectoslievantgs Migraci: .
gue requieren de una alta precision y gran detallg.

https://www.hobbytuxtla.com/drones-profesionales/lidar-soluciones/

Por medio del civil 3D se dibuja el Recopila informacion del proyectc
- trazado para infraestructura vial y de infraestructura y lo convierte
Matrice 350 RTK Dji Mavic 3 MultiespectralkK suministros de agua y alcantarilla en un modelo 3D rico en informa-
do. cion.

Concluciones

La fotogrametria con drones permite hacer el levantamiento de las condiciones exist

o _ ‘tando la generacion de la nube de puntos que posteriormente permitira trabajar sobr
Los drones se dividen en categorias que diferendigyylas actividades

L

que pueden ejecutar sin autorizacion expresa y i ~

la aeronave. Georreferenciacion y sistemas de coordenadas

Licencias para vuelo con drones

C ate O rl.as' La georreferenciacion es el uso de coordenadas de mapa para asignar
g © cococccoccaaang una ubicacion espacial a entidades cartograficas. Todos los elementos
> de una capa de mapa tienen una ubicacidn geografica y una extension

Son todos los drones que tienen u e- [ especificas que permiten situarlos en la superficie de la Tierra o cerca

de ella. La capacidad de localizar de manera precisa las entidades geo-
b graficas es fundamental tanto en la representacion cartografica como

rior a 250 gr y de hasta 25 kg. Po
requieren de autorizacion de la Ae

que su operacion representa un mi s
’-------------------------” =
,’ Son UAS o Drones gue tienen un peso supgrior a 25 kg SIS’[emaS de COOrdenadaf
4 y de hasta 150 kg. Cada vez mas sistemas de coordenadas proyecta
: -VVolar en ciudades o zonas urbanas. valor z para medir la elevacion por encima o por d
\ -Vuelos con fines de aspersion o fumigacio del mar.
“a -Maximo 750 mts horizontales.

En la ilustracion que se muestra a continuacion
(2,3,4) registra un punto que esta dos unidades po
tres unidades por encima de y desde el origen, y «
esta cuatro unidades por encima de la superficie ¢
metros por encima del nivel del mar).

~---------------------------

S
Son Aeronaves con un peso mayor a 15ORG,

estas aeronaves son especiales debido @ .. Ca\

pacidad de dano por mala operacion y p r su al—: s s s comiesheting il GUID SSEFSARG 651 4507 ADTS 2AARDDS1212 4001

cance tecnoldgico. Por ahora estas aer.\aa’ esy , . . e .
Un método para describir la posicidon de una ubica&ion geografi-

estan restringidas y no son autorizadas en pe*g ca en la superficie de la Tierra consiste en utilizag mediciones

esfericas de latitud y longitud. Estas son mediciorges de los an-
gulos (en grados) desde el centro de la Tierra hasg un punto en
su superficie. Este tipo de sistema de referencia de coordena-

das generalmente se denomina sistema de coor%enadas geo-
graficas.

https://resources.arcgis.com/es/help/getting-started/articles/026n0000000s000000.htm

2 o X X X X X X X X X X X ¥ ¥ X X J

.----------------------------"

Clases de drons

Natittrotator

Los drones multirotor son los mas comunes
en muchos de los sectores productivos en
la actualidad, se utilizan para hacer foto-

grametria, fotografia y modelos 3D. o La proyeccion cartografica es todo sistema de transformacion emple:

Proyeccion cartografica

i -om/ids Il -content/uploads/2022/05/Diseno-sin-titulo-39.jpg?resize=1024%2C512&ssl=1

https://i0.wp.com/idc.apt

Estos UAS se componen de Un cuerpOi&ls imgresar a zonas inaccesiblfls SENtACION grafica que establece una relacion ordenada entre los pur

tral y multiples rotores que propulsan lgsspegue y aterrizaje vertical y sefjcitte la Tierra y los de una superficie plana.
hélices para volar y maniobrar, su nomggguede mantener con vuelo susflendido

va de acuerdo a su numero de héelices Od@aventajas

copteros, cuadricopteros, hexacopterd®, es aerodinamico
octacopteros y mas) -No vuelan con lluvia o vientos fuerges

Natittiotator

Los drones multirotor son los mas comunes
en muchos de los sectores productivos en
la actualidad, se utilizan para hacer foto- —

grametria, fotografia y modelos 3D. Proyeccion acimutal Proyeccion cilindrica La proyeccion conica
= UAS 9 " Con la proyeccion acimutal se proyeclaasmoyecciones cilindricas usan urLailproyeccion conica se obti
J - ., . .
trzltoys mampfgscf:)?oeggegueeplsgpﬁlujsé%bi%gs extensas porcion de la Tierra directamente sobtzautangente a la esfera terrestre, cofregectando los elementos d
ArFEATAbajo en menoes iempo plano tangente al globo en un punto salecd®tal manera que el paralelo de caunpacficie esférica terrestre

hélices para volar y maniobrar, su nostbrelar a mayor altura

) u no mayor . . L - o
va de acuerdo a su numero de héliceandildin  °¢ " nado. Se obtiene una imagen similatoeesael Ecuador. La malla de meridisoloseyuna superficie conica t:

copteros, cuadricopteros, hexacoptessis una zona plana para aterrizar y despegfd  ViSiOn de la Tierra desde un punto interparalelos se dibuja proyectandolos gehte. Se situa el vértice en el

-No puede mantener un vuelo estatico suspendidq

octacopteros y mas).. _Dificiimente pueden entrar en un lugar cerrado Tierra, caso en el gue nos encontramas atmdro suponiendo un foco de luzque $ee los dos polos.
-Menos eficientes para mapeo una proyeccion acimutal gnomonica. encuentra en el centro del globo.

https://idc.apddrones.com/drones/drones-multirotor-vs-ala- ja/ o : . .
https://www.geogra ain nita.com/2020/11/las-propiedades-y-tipos-de-proyecciones-cartogra cas/




