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CONCEPTOS

Un sensor busca medir una distancia para caracterizar los

SENSORES

objetos y superficies, es asi como el principal producto del
LIDAR es la nube de puntos 3D, la cual caracteriza la

superficie terrestre y los objetos puestos sobre ella.
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SENSORES PASIVOS

I' ..é' "
o , W ' ESPECTRO ELECTROMAGNETIC
- \/ : ,, Segun el servicio Khan Academy, del apartado la luz: ondas

-

En esta unidad, se llevard a cabo un ejercicio practico utilizando un caso de estudio para electromagneticas. “Define el espectro electromagnético
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modelar una obra lineal. Durante este proceso, se explicaran detalladamente cada uno de '
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Ademas del enfoque practico, se profundizara en los conceptos tedricos relacionados con el ‘:‘ 2 ’
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Levantamiento de informacion terrestre y la Fotogrametria con drones. Esto permitira 3

como una clasificacion y el orden dado a las ondas

¢s

electromagnéticas de acuerdo con sus diferentes

los pasos necesarios y se demostrard la interoperabilidad entre los tres software clave para v longitudes de onda y frecuencias” (parr. 3). Ahora, navega

. . .. cliqueando en el enlace propuesto.
realizar este eJerciclo.

SISTEMAS COORDENADOS

Segun el texto “Sistema de marcos de referencia terrestre,

F O I O G R A M E l R | A O sistemas de coordenadas “ los sistemas de referencia se

comprender mejor los fundamentos detras de estas tecnologias y como se aplican en la

practica para el modelado de obras lineales. COI"I D R O N E S

definen como “una definicion conceptual de teorias,
hipotesis y constantes que permiten situar una tripleta de
ejes coordenados en el espacio, definiendo su origen y su

orientacion”(loza, 2011)

Un dron es una aeronave remotamente tripulada a traves de la cual se pueden realizar procesos Proye

LEVA NTA M | E NTO | N FO R MAC ' O N fotogrameétricos, ademas de otras aplicaciones. Segun el texto cartografia con Drones, estos tipos PRDYEEE'DN EARTDERAHEA N
de drones se clasifica en: '.ﬂ
T E R R E ST R E Segun (Prieto, 2020), los tipos de proyeccion cartografica

son: proyeccion cilindrica, proyeccion conica y proyeccion

azimutal.

Comprender, interpretar e identificar técnicas para el levantamiento de informacion existentes

basadas en la tecnologia LIDAR (light detection and ranging) asi como el postproceso de

LOORDENADAS GEOGRAFIGAS

informacion y la migracion de la misma dentro de un entorno colaborativo..

[] I:lh h [] d | _|: . Eje polar Segun Aristasur en el apartado orientacion los sistemas de
PD ﬂ Elt D ITI PD ﬂ E S E EI EI IJ EI y . las coordenadas geograficas se definen como: un sistema
P . que referencia cualquier punto de la superficie terrestre y
TRABAJO DE CAMPO : gue utiliza para ello dos coordenadas angulares, latitud
- ¥ { ’." : Ecuador . .
(g []FDI_IES multlrntnres 2| < \ (norte o sur) y longitud (este u oeste), para determinar los
: . . . L . . . . - = a7 angulos laterales de la superficie terrestre con respecto al
| El Sistema LIDAR trabaja a partir de un sensor 6ptico activo el cual transmite rayos laser hacia un L § 3 s S & X
i . centro de la Tierra y alineadas con su eje de rotacion
_ objetivo, mientras que se mueve a través de una ruta especifica. -
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(o Segun el articulo del Blog Dronica del 12 de marzo del 2021,
L] el sistema LIDAR dispone de tres componentes:
—
— DISENOVIAL
| Para Colombiayd d Cortés, 2018), la circul I ia No 002 de |
, o ara Colombia y de acuerdo con (Cortés, ), la circular reglamentaria No ela
eronautica Civil de Colombia, reglamenta el uso de drones en el territorio. Esta circular aplica a
o C'V'|3D Aerondutica Civil de Colombi | ta el uso de d | territorio. Esta circular apli
L oo : cualquier persona (natural o juridica) u organizaciones gubernamentales civiles interesadas en
Un objeto de obra lineal se crea a partir de una linea base (alineacidn o linea caracteristica), colocando secciones 2D (ensamblajes) en ubicaciones efectuar operaciones en el espacio aéreo colombiano con Aeronaves Pilotadas a Distancia
incrementales y creando taludes coincidentes que alcanzan un modelo de superficie en cada ubicacién incremental. (RPA), con fines diferentes a los de recreacion y deporte. A continuacién, se mencionan las
prohibiciones para realizar vuelos en Colombia.
Se pueden crear obras lineales con varias lineas base, lo que permite crear disefios mas complejos como intersecciones.
ESCANEO LASER SISTEMA NAVEGACION SOFTWARE ESPECIFICO
_— La georreferenciacion es el proceso mediante el cual se asignan coordenadas reales al
_: modelo para esto se arman dos antenas de sistemas GNSS, las cuales rastrean los
T satélites para la captura informacion de coordenadas reales, el tiempo de rastreo
C_0) depende de la distancia de las dos estaciones con una estacion principal, con el fin de
= hacer una triangulacion, la estacion principal puede ser de la red Magna Eco, la cual es
(e establecida por el Instituto Geografico Agustin Codazzi, entidad encargada de la EUFVHS dE mVEl EFEH[HD” dE Vid E[”"tE VE["t|[:a|
L a ofici a el t stanci PLANEACICON DEL VUELD
cartografia oficial en Colombia, el tiempo de rastreo depende de |la distancia de las dos
I_IZ_I estaciones con la estacion base (|ectu ra obligatoria resolucion 643 del 2008). La planeacién de vuelo es un ejercicio carente de improvisacién, por lo tanto, es necesario definir algunos de los
Z elementos que hacen parte de esta actividad. Ahora, es momento de identificar y tener en cuenta los siguientes
: e oransh C | V ' 3 D A | N F RAWO R K S elementos al momento de realizar la planeacién de vuelo del dron.
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: \ '\"}\-i;;\.. \ InfraWorks es una plataforma de modelado de infraestructuras en 3D desarrollada por Autodesk. Permite crear y visualizar modelos
(g \J
SR Y detallados de proyectos de infraestructura, como carreteras, puentes, ferrocarriles y entornos urbanos. InfraWorks integra datos
\;. ' !‘ geoespaciales, topograficos y de ingenieria para facilitar el disefio, la planificacion y la toma de decisiones en proyectos de infraestructura,
' ' =, proporcionando herramientas de analisis y simulacion para evaluar el rendimiento y la viabilidad de los disefios propuestos. "\_.2.?.
SOBREPOSICION TRASLAPOS
Ll El post proceso de datos, requiere de un software especializado debido que se conforma de una nube con
— millones de puntos que ocupan gran cantidad de espacio de almacenamiento y, que para procesamiento, se
o= requieren de algoritmos avanzados que permitan realizar operaciones con los datos recopilados
O Para el procesamiento se deben tener dos puntos de control y dos puntos navegados dependiendo del area de
— terreno y la precision, el software de postproceso para el estudio de caso fue Leica office, y se realiza la
C/j conversion de coordenada en: Precision absoluta final que el usuario necesita, los GCP deben medirse con una precisidon de algunos centimetros para
: cumplir con los requisitos del proyecto. En general, la precision de los GCP debe ser ligeramente mejor que la precision
o esperada de los resultados finales (Rodriguez Gonzalez, J. L. & Espejo Torres, 2020, p. 75).
La interoperabilidad esta encaminada a que los archivos correspondientes a los levantamientos de condiciones
existentes sean compatibles con otros softwares y utilizados en diversas aplicaciones. Para ello, la tecnologia
T LIDAR ha ido evolucionando conforme a las aplicaciones que se le pueden dar en el mercado. De igual manera,
— existe una gran variedad de equipos para la captura de informacion y el procesamiento de nubes de puntos.
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La orientacion del vuelo fotogramétrico consiste en reconstruir las mismas caracteristicas que tuvo la aeronave en el
momento de tomar las fotografias. Teniendo en cuenta que las fotografias tienen un sistema de proyeccion central, es
necesario realizar la orientacion del vuelo fotogramétrico, en el procedimiento mostrado a continuacidn, el software
utilizado es Px4D.
% La gestidon de la informacidon en segunda y tercera dimension consiste en la compatibilidad de esta informacion
u_ bien sea tomando dos de sus dimensiones o las tres, de acuerdo con el requerimiento de cada usuario. Los
T datos recopilados por medio de sensores LIDAR son interoperables con software para realizar modelamiento
Z en tres dimensiones. El escaneo con LIDAR terrestre se puede importar en diferentes tipos de software,
/=
C V2 también es necesario tener en cuenta que el sensor para trabajo de campo puede ser fijo o mavil.
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RECAP

Recap es una herramienta de Autodesk que se utiliza para procesar y organizar grandes cantidades de datos capturados

por escaneres laser y otros dispositivos de captura de realidad. Esta herramienta convierte los datos escaneados en
modelos 3D detallados y precisos, permitiendo su visualizacién, analisis y utilizacion en proyectos de disefio,

construccion y gestion de activos.
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CONCLUSIONES

A partir del analisis estereoscépico de imagenes y considerando las diferencias de paralaje, es posible
determinar la altura relativa de puntos de muestreo. Los procesos de modelos digitales de terreno se llevan a
cabo de manera similar en aplicaciones de procesamiento que consideran la distribucion de datos. Esta
tecnologia puede brindar grandes beneficios a profesionales que trabajan en areas como geografia,

cartografia, ingenieria, estudios atmosféricos y arquitectura.
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