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Figura 1. Proyecciones cartograficas Tomado de: Los mapas Molan Mil

Las proyecciones cartograficas sirven para representar la superficie de la tierra que no es plana.

Tecnologia LIDAR Conceptos

Sensores LIDAR
Componentes LIDAR:

1. Escaner laser : Mide distancias.

2. Sistema de navegacion: GPS, ubicacion geograficay
Unidad de Medicion inercial IMU, para la orienta-
cion de los sensores.

3. Software especifico: Procesamiento de datos e ima-
genes.

Sensores activos en los cuales a través del
laser obtiene una nube de puntos en 3D,
ya que poseen la capacidad de hacer un re-
conocimiento desde varios angulos y su-
perficies.
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Figura 11. Proyecciones cartograficas Tomado de: Los mapas Molan Mil. 2024

Figura 5. Sistema LIDAR Tomado de: YellowScan.2024 Ca rtog ra fia

La cartografia es la ciencia y el arte de crear mapas y repre-

GEO I‘I‘Efe I‘enCiaCiél‘l sentaciones graficas de la Tierra o cualquier otro lugar.

Coordenadas geograficas

Titulo Rosa
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Figura 6. Elaboracion propia
Figura 7. Mapa MAGNA SIRGAS Colombia. Tomado de: IGAC. 2024

Gestion de informacion 2D y 3D Mapas

Un mapa es la representacion plana, reducida y simplificada
de la superficie terrestre o de una parte de ésta. También
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Un mapa es la representacion grafica de un objeto o un area
de una superficie bidimensional 2D.
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regulada por la circular reglamentaria N° 002 de la Aeronautica Civil
de Colombia.
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Para la creacion del perfil de la via , se modifican algunos parametros, y se hacen
unos desfase de 4 metros para comenzar a definir el peralte de la via y su rasante.
Posteriormente se crea el perfil, seleccionando creacion de la vista del perfil.

Set baseline and region parameters
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Migracion Civil 3D a Infraworks

Figura 25. Elaboracion propia

I Nuevo modelo x

Conclusiones

La utilizacion de softwares como civil
3d, permite la creacion de vias detalla-
das, incluyendo metadatos que gene-
ran cantidades para la posterior ejecu-
cion del proyecto, mejorando los
tiempos entre calidad y eficacia.
Respecto a la visualizacion en in-
fraworks, se concluye que es una he-
Figura 31. Elaboracién propia rramienta que presenta la estética de
la via y que sirve para ir visualizando

Para la migracion en el inicio del programa se
selecciona el sistema de coordenadas que
aplica para Colombia CTM12, la cual se explica
al iniciar el panel, para no poseer problemas al
cargar el modelo de civil 3d.

Configuracion

Colaborar:

ORIGEN DE DATOS

® Trabajo local: C:fUsers/dabre/Desktop/PANEL 2/

Sigtema de coordenadas:

Figura 30. Elaboracion propia

Se procede hacer la carga de la superficie pre-

Figura 28. Elaboracién propia viamente exportada en formato XML. Y luego Aqui se puede visualizar la via y posterior- los diferentes cambios que tenga el
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Bibliografia - civil 3d que contiene la via. Para este caso no elementos como luminarias y de urbanismo. lo cual es un bunto a favor en tieMpos
1. Proferecursos https://www.proferecursos.com/que-es-la-cartogra- [~ J [ ot | se adjunta la imagen satelital ya que no con- P P

fia/2024 . de optimizacion.
2. Los mapas Molan Mil. https://losmapasmolanmil.wordpress.- tiene metadatos.
com/2018/05/30/proyecciones-cartograficas/ 2024 .

3. Inergi. https://cuentame.inegi.org.mx/territorio/mapas/Default.aspx?-

tema=T#:~:text=Un%20mapa%20es%20la%20representaci%C3%B3n,nue DIPLOMADO NUEVAS TECNOLOGiAS DIGITALES PARA EL DESARROLLO Y GEST'()N
stro%20entorno%2C%20entenderlo%20y%20cuidarlo. DE PROYECTOS OPEN BIM

https://www.yellowscan.com/es/knowledge/how-does-lidar-work/ PRESENTADO POR: BRENDA NATALIA GONZALEZ RIANO

https://antiguo.igac.gov.co/es/contenido/areas-estrategi-
cas/informacion-geodesica




