MODULO 2. LEVANTAMIENTO DE CONDICIONES EXISTENTES AS-BUILT E INFRAESTRUCTURA URBANAK

. - - ] 0 o /
DIPLOMADO OPEM BIM - DISERO COLABORATIVO A PARTIR DE PROCESOS BIM TZPOS de lidar Levantamiento de li’lfOYﬂ’ldClOﬂ ferrestre
APLICADO A CENTRO DE ATENCION ESPECIALIZADA A MIGRANTES . , o N . B .
El levantamiento topografico es una técnica utilizada para obtener informacion precisa sobre el
) rren
A LA METODOLOGIA terreno
I E TR S BER ' IFC s S
(e e s S DN -, i e ian @ . g™ % %m"
- - - --- - Nire O ONOE S T e S, e Satg;. & % %
S | Commun%tE)enEvironment _: :VF?;SS}};?Sé_«; - 7 <Y g ‘ “t . { .* : I:;d : 7 -. o/ ,3. ’ n.i"“xx :.:ﬁte 02 '!k" L = f-l,r"_% {"-"'%
o e  a A RN Y
I I | BIM COLLABORATION FORMAT | I P — ? \ -; r T
I I ______ - e ST, X e =z -
I I I I I S > e &, . E _ -y . ; . J .-.-c- E -{?
| | . : 2/ Etl?sthur;'rlil'te D o . ‘;,ﬁ hﬁ. - ' > q/ ,r‘* ' = .
| | | | Modelos de superficie G T Ll PNl IS e S © WP TR
_— e — — L —_— —I- ————— b e e e - e ——— - Co o o ‘ - Real‘d#‘ N ~ | 4 /CE::E::ZE;T 4 e . H_;}.tel Casa Dr-_:‘{‘:.{:) i . - | |
_________ ' y. .-Ef?}? b/ Q .‘h _ ,';_*'-" _'Ne;jc‘:iianal,d;{;' 4 ‘ 7 @, v & \\\.»
/ re——-"—-=—-"=-"—=-"—=-" === == = - \ L R NG Ly e 8,
| 3D/ 6D N 3D | v ey #fﬂ/ N BN e
| - T = T 1 o= = =5 = = = 2 ﬁestﬁu[aﬁ“’(e S o PR 3 :* & 7o V- A0V O 2N ;
| | orsamaion eqienerisER) : |1 COORDNACION DEESPECIALIDADES,GEOMETRICAS\) 5 : e pucitace “t'ﬁ’é sl .éﬁ R NSy S
| | I --------"_4 | Ao 5‘ fida go o , \"*"l ’l {' ' i* .'""* K s Y & : = oo Ta%'l’::;rﬁ, ' Ope StreetMa_'2024.-T-.-‘Iaxar
| _ _3_D_/ 9[)_ - l | | | TIEMPOS - SIMULACION ] | Mapa satélite Google earth universidad la gran Colombia
Employers nformation Requirements@®) -~~~ ~  §pH = 00— — — — — — — ol o ’ . . .
I i PR - b | Describir graficamente la realidad de un espacio, se puede mencionar muchos formatos de repre-
| : I | ., . . . . . .
. 3D | THOTRSERAD | sentacion, tradicionalmente los terrrenos y edificaciones se han dibujado en planos, Los terreno
|| Enfoyersilomaionbeqienens) T , se representan principalmente por curvas de nivel y diferentes tipos de convenciones necesarias
| - - = = = = — 5D . , , .
. S e como coberturas vegetales, hisrologia, vias, construcciones, entre otras.
________ - | VSUALIZACONRY/ ‘
———————————— / Sistema meretricio para profundidades maritimas

PROGRAMAS DE MODELACION Y COORDINADOR BIM

CIVIL 3D NORMATIVA PARA TRABAJOS CON DRON (AERONAUTICA CIVIL)
RAC 100 RESOLUCION # 01983

DE SEPTIEMBRE DEL 2023

Civil 3d es un software de diseno de ingenieria civil de Au-
todesk, utilizado para crear modelos digitales precisos y
gestionar datos geoespaciales en proyectos de infraestr-
cutura, como carreteras y sistemas de geolocalizacion
datos especificos de medidas terrenos etc.

Establece los requisitos que deben seqguir los operadores de drones para garantizar la sequridad de las
personas y la propiedad y evitar interferencias con el trafico aereo.
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INFRAWORKS CLASE A CLASEB

Hace referencia a las operacio nes que requieran
autorizaciony la aeronave no supere los 150 kg de
pPeso maximo.

Hace referencia a las operaciones con un minimo
riesgo que no su peren los 10 kg de peso maximo al
despegue.

INFRAWORKS | Permite aL CORDINADOR O MODELADOR de los sectores

de la arquitectura, ingenieria y construccién, modelar, anal-

izar y visualizar los contenidos de un diseno dentro de un

entorno 3D realista que incluye modelos naturales y con-

A worooese struidos, mejorando la toma de decisiones y los resultados
del proyecto.
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LIDAR es una tecnologia que usa laser para medir distancias y generar modelos 3D de ter- Drones MultiRotor Drones Ala fija

renos. Se dividen en dos tipos, aéreo, terrestre y a su vez se aplica en varias industrias, como Esta formados por un cuerpo central y multiplex ro- Son considerados por su similitud a los de un

cartografia y agricultura, por su precisién en la captura de datos. tores que impulsan a las hélices volar, se utilizan para avion convencional, cuenta con un par de alas fijas
desplazamiento verticales como fachadas o para le- permiten desplazarme por el aire de manera esta-
vantamiento de Lidar en Arborizacion. ble y su trayectoria es mas duradera.

COMPONENTES DEL SISTEMA LIDAR

Fuente. Lidar, IBM (2022)

SCANER LASER >l>TEMA DE NAVEGACION SOTWARE ESPECIFICO ATRIBUTOS DEL PUNTO LIDAR

Ee———— Direccion de NG d
W  Rawdata,.. escaneo I..II"'I'I'E'I"D‘ ’E
~__ POL. devolucion
I Hotzpols... | _
__ Trees.. | LIDAR Data Viewer - O ]
ile 1 Tools e
1 4

Sample o plicrs
Repeat last sampls
bl arwial sample
Zoom to exdents

Bright ——i}——
Cont e
Reszetl image

Numero de

Angulo de .
devoluciones

escaneo

Representar zonas ecua- e T — Tiempo del
toriales y tropicos, a =

Pr‘oyecciones qufogrd{licqs | - e & "

m ed id a q u e ava nza m OS imagenes de referencia google

s & h a los polos la defor- SISTEMAS DE CNSS MAS DESARROLLADOS GLOBAL NAVIGATION

Aumatal  Coniea  Cilindrica . macion es mayor. SATELLITE SISTEM

S

Clasificacion |
de puntos '

Forma mas utilizada para
representar zonas de lati-

tudes templadas GALILEO GLONAS BEIDOU GPS

~orma mas frecuente
Dara representar zonas
polares o mostrar un
nemisferio completo.

P ({(GPS)

imagen de google, sistema liar de referencia aeronautica civil

[ I T -

RSt B SRR € | 53R KGRAD IO THO [ FOLAR 05AR [300SHAR [OTRACKIDUCS |0 (LT [T Ko |5 R S e, | T 5 5 [ [ B T el

Es un sistema de navegacion por satélite que permite determiniar la ubicacion precisa
importacion de archivos de autocad a civil guard se entabla una comunicacion directa con civil 3d } de un receptor en cualquier Iugar de la tierra. Fue desarrollado pOor el departamento
y autocad donde se generan puntos y objetivos de referencia para un mejor modelo de defensa de los estados unidos y estda compuesto por una contelacion de satélites en

orbita alrededor de la Tierra.
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